EK-10
KABLOSUZ HABERLESME
UYGULAMASI

e Kizilotesi IR Sensor

e Arduinoda Kizil6tesi IR
Sensoril ve Led Baglanti
Semasi

e Yazilim Semasi

ICINDEKILER

* Bu Uniteyi ¢alistiktan sonra;
e Kizilotesi IR Sensori ile kablosuz
haberlesme yapabilir.
e Breadboard lizerine kizilotesi ir
sensoru ve led montaji yapar.

e Kizilotesi Ir sensoru ve ledleri
calistirmak icin gerekli kodlari bilir.

HEDEFLER

TEMEL ARDUINO
EGITIMI

MODUL 9




KIZILOTESI IR SENSOR

Kizilotesi (infra-red) sensorler ortamdaki karanlik/aydinlik farkini algilama ve mesafe algilama
amaciyla kullanilan sensorlerdir. Kizilotesi sensorlerin yapilarinda bir LED ve bu LED’in
yansidigi 1sig1 algilayan bir foto komponent bulunur. Bu komponent fotodiyot, fototransistor
gibi devre elemanlarindan biri olur. Kizil6tesi sensoriin hassasiyeti kontrol edilebilir.
Ayarlanan hassasiyete gore yapisinda bulunan LED, ayarlanan dalga boyu biyukliginde bir
1sik Gretir. Bu 1s18In yansimasi, sensoriin yapisinda bulunan foto komponente geri

dondiginde sensor algilama islemini gerceklestirir.
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UYGULAMA: KABLOSUZ HABERLESME UYGULAMASI

‘ DEVRE SEMASI: Asagidaki gibi devremizin baglantilarini yapalim.




[ Led Baglantisi:

o Ledlerimizi breadboard lizerinde bos yerlere yerlestiriyoruz

o Ledlerimizin + ucuna 4 adet direnc takiyoruz

. Direncin bos ucunu arduino lizerinde ki 8,9,10 ve 11 numarali girise
bagliyoruz

. Ledin — ucunu breadboardin — hattina bagliyoruz

Devre Semasi
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ARDUINO KODU: Yukarda olusturdugumuz devrenin calismas! icin gereken kodlar:

finclude <IRremote. h>

int RECV_PIN = 2;
IRrecv irrecwv(RECW DPIN):
decode_results results;
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fdefine CH1 OxFFA25D

: fdefine CH OxFF6290

3. fdefine CH2 OxFFEZ1D

10 fdefine PREV 0xFF220D
#dafine NEXT OxFFOZFD
fdefine PLAYPAUSE OxFFC23D
fdefine VOL1 OxFFEOLF
fdefine VOLZ OxFFASST
fdefine EQ OxFFI06F
fdefine BUTONO OxFF&297
17. fdefine BUTON100 OxFF9B6T
18. fdefine BUTON200 O0xFFEO4F
15 fdefine BUTON1 OxFF30CF
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20. fdefine BUTONZ OxFE1SE7
21 fdefine BUTON3 OxFETASS
22. fdefine BUTON4 OxFF10EF
23 fdefine BUTONS OxFE3S8CT

fdefine BUTONE OxFESARS
fdefine BUTONT? OxFF42ZBD
fdefine BUTONE OxFE4ABS
fdefine BUTONS OxFES2AD0
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int ledl = &;
int led2 = 3;
int ledld = 10;
int ledd = 11;
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34 wold setupl) {

35 pinMode (ledl, OOTEUT):
36 pinMode (led2, OOTEUT);
a7 pinMode (led3, OOTEUT);
a8 pinMode (ledd4, OOTEUT):
35 Serial _begin(5€00);

41 irrecv.enablelBIn();
42 . wvoid leoopl()

if lirrecw.decode| & results))
if (results.value == BUTON1) {
digitelWrite(ledl, !digitalBead(ledl)):;
if (digitalResd|ledl} == HIGH) |
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g8 Serigl.println("LED 1 yandi™);
S 1 elase

i SBerigl.println("LED 1 sondu");
1. 1

2. 1

3. if (results.walue == BUTONZ)

4 digitalWrite (ledZ, !digitalResd(ledl]);
5 if (digitalBead(ledz) == HIGH) {
= Serisl.println("LED 2 H
y) 1 else

8 Berigl .println("LED 2 sondu");
5 h
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1. if (results.wvalus == BUTON3)

2. digicalWrite (led3, !digitalRead|led3]);
3. if (digitalBead(led3) == HIGH) {

4 Berigl.println("LED 3 yandi™);

5 1 else

= Serigl.println("LED 3 sondu™);
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5 if (results.waluse == BUTON4)

i digicellrite (ledd, !digitslResad(led4)];
T1. if (digitalBead(ledd) == HIGH) {
72 Berigl .println("LED 4 yandi™);
73 1 else
T4 Berigl.println("LED 4 sondu™);
75 1
TE. 1
77. if (results.walue == BUTIND)
78 digitelWrite(ledl, LOW);
75 digicelWrite (led2, LOW);
B0 digitelWrite(led3d, LOW);
B1. digitelWrite(ledd, LOW);
B2. Serial println("Tum LED'ler sondu");
B3. 1
B4 if (results.wvalus == BUTOINE)
BS digitelWrite (ledl, HIGH);
BE digitalWrite (led2, HIGH);
a7 digitelWrite(led3d, HIGH);
BB digicaliWrite (led4, HIGH);
BS Serial println("Tum LED'ler yandi");
50 1
51. irrecw.resume (] ;
52. 1



Kaynaklar

https://maker.robotistan.com/arduino-dersleri-16-kizilotesi-kumanda-kullanimi/

https://www.youtube.com/watch?v=gcOPTgoPhsl



https://maker.robotistan.com/arduino-dersleri-16-kizilotesi-kumanda-kullanimi/
https://www.youtube.com/watch?v=gc0PTqoPhsI

