iCINDEKILER

8

EK-7
SERVO MOTOR KONTROLU

e Giris

e Arduinoda Servo Motor
Kullanimi

e Ozet

e Degerlendirme

* Bu Uniteyi ¢alistiktan sonra;

¢ Arduino ile Servo Motor Kontroli
yapabilecek.

e Servo motorun ne oldugunu
bilecek.

e Joystick ile servo motorunu hareket
ettirebilecek.

e Arduino uno Uzerine servo motor ve
joystick montoji yapabileceksiniz.

e Joystick ile servo motorunu hareket
ettirme kodlarini 6greneceksiniz.

TEMEL ARDUINO

EGITIMI




Bu bélimde ne 6grenecegiz!
e Servo motor kontrolt

e Servo motor yaparken hangi hususlara dikkat etmeliyiz!
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Servo motorun diger

Servo motorlar kapali devre bir motor
sistemi olmakla beraber icerisinde
bircok motor cesidi vardir. Bu motorlar;

motorlardan farki

sahip olmasidir.
e dc motor,

e ac motor diye ayrilmaktadir.

Joystick

w5V y ekseni x ekseni Switch GND

.
2.

Joystick, iki eksende hareket etmeyi saglayan iki potansiyometre
bulunduran ve dikey hareketinde ise buton gorevi géren bir moduldir.

Arduino Joystick shield butonu, diger butonlarin tersine ¢alisan bir

karakteristige sahiptir. Yani bir pullup butondur. Butona basmadigimizda 1,
bastigimizda ise 0 degerini okuruz.



ARDUINO SERVO MOTOR KULLANIMI:

Gerekli olan malzemeler:
I.  Arduino Uno karti
Il.  Servo Motor
lll. 2 Eksenli Joystick Karti
IV. 3 Adet Erkek - Erkek Jumper Kablo
V. 3 Adet Disi — Erkek Jumper Kablo

L

Servo motorunu Arduino UNO kartina baglamak igin; \

e  Kirmizi motor kablosu= Kirmizi jumper kablosuna
( e Kahverengi motor kablosu= Kahverengi jumper kablosuna
"~ bagliyoruz.

J

TOPRAK




1 Jumper kablolari motorla birlestirdikten sonra UNO kartina bagliyoruz.

Kahverengi kabloyu
GND Yuvasina
bagliyoruz

Kirmizi kabloyu 5V
Yuvasina bagliyoruz

Servo Motorlar PWM sinyalleri ile ¢alisir.




Joystick Baglantisi:
Disi — Erkek Jumper Kablolar ile;

o Joystick Gizerinde bulunan Vcc hattini Arduino lzerinde 5v gikisina
baglyoruz.

Joystick lizerinde bulunan Gnd hattini Arduino lzerinde Gnd hattina

baglyoruz.

Joystick lGizerinde bulunan Y eksenini Arduino lizerinde AO pinini
bagliyoruz.

Devre Semasi




a) Simdi servo motora komut vermek icin motoru servo kitliphanesine
dahil etmemiz gerekiyor.

1. finclude <Servo_hl

b) Ardindan servo motorumuz igin bir nesne olusturup deger ve derece
olan iki tane tam sayi degiskenimizi deklare ediyoruz.

1. #include <Servo.h>

Serve motox;

5 int deger;
int derece:

¢) Ardindan diger bir adim olan motoru baslatmamiz gerekiyor.
Baglantimizi 3 numarali pwm pinine yaptigimiz icin motor.attach(3)
yazilyoruz.

1. #finclude <Servo_hl>

Servo mobor;

int deger;
int derece;

void setup(]
-




d) Joystickten gelen veriyi tanimladigimiz deger degiskenine atayip,
daha sonra dereceye ¢evirmek icin map komutu ile gelen deger
degiskeni lzerinde islem yapip limitlerini belirtip(0,1023) ¢ikis
limitlerini yaziyoruz.(0,180)

Finclude <Serwvo _h>
Servoc motor;

int deger

e) Son olarak derece degiskenimizi motorumuza yazdirmamiz gerek
bunun igin write komutunu kullanarak yaziyoruz.

finclude <Servo.h>

Serwvo motor;




Kaynaklar

https://maker.robotistan.com/arduino-joystick-servo-motor/


https://maker.robotistan.com/arduino-joystick-servo-motor/

