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DC MOTOR HIZ KONTROLU
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e Bu Uniteyi calistiktan sonra;

e Transistor ve DC Motor
hakkinda bilgi edinir

e DC motor ile hiz kontroli yapar.
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DC MOTOR HIZ KONTROLU

Transistor

DC Motor




UYGULAMA: DC MOTOR HIZ KONTROLU

Bu bolimde ne 6grenecegiz!

DC Motor ile hiz kontrolii yapmayi

Gerekli olan malzemeler:
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DEVRE SEMASI: Asagidaki gibi devremizin baglantilarini yapalm.

Bilgisayar ve USB Kablo
Arduino Uno
Breadboard

220 ohm Direng

BC547 NPN transistor
1N4007 Diyot

9V DC Motor

Disi-Erkek Jumper Kablo

9V DC Adaptor veya 9V Pil
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e Devrede kullandigimiz diyot; motorun durma halinden hareket haline gectigi
anda olusan gerilim sigramalarindan transistorii korumak icindir.

ARDUINO KODU: Yukarda olusturdugumuz devrenin calismasi icin

gereken kodlar:

1 int motorPin = 3; //motor pini 3 e baglanda
2 int hiz = @; //ilk hiz degeri

3

4 wvoid setup(

5+ {

6 pinMode(motorPin, OUTPUT);

7}

&

9 wvoid loop()
168 {
11 for{hiz = @; hiz &1t;= 255; hiz++) motor hizi @ dan 255'e kadar ¢ikaip
12+
13 analoglirite(motorPin,hiz); delay(2@);
14 1
15 for(hiz = 255; hiz»=8; hiz--) hiz yavaslayaca
16~ {
17 analogWrite(motorPin,hiz);
18 delay(2@);
19 1
28
21 1

KAYNAK:

https://maker.robotistan.com/arduino-dersleri-12-dc-motor-hiz-

kontrolu/
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