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e Step Motor

e Arduinoda Step Motor
Baglanti Semasi

e Yazilim Semasi
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* Bu Uniteyi ¢alistiktan sonra;

e Step motorun ne ise yaradigini
tanimlar.

* Breadboard lizerine step motor
montajl yapar.

e Step motoru calistirmak icin gerekli
kodlari bilir.

TEMEL ARDUINO
EGITIMI

MODUL 4




STEP MOTOR

Step motorun tipik yapisini inceleyecek olursak karsimiza 4
adet eleman gikar.

Rulman Stator: Step motorun hareketsiz olan ve sargilardan olusan
kismidir.

Rotor: Motorun hareketli, N ve S kutbundan olusan ve tek
parca sabit miknatis olan kismidir.

Rotor Dis Zarf: Motorun sogumasina da katkida bulunan bu yapi,
motoru dis etkilerden koruyan bir yapidir.

Rulman: Adim motorlara verilmesi gerek hareketin mimkin

Sta'o’ ) . . . .
Rulman olan en az siurtinmeyle yani glicten tasarruf edilerek

iletimini saglamak i¢in olan kismidir.

Sensoriin Calisma Prensibi

Step motora giris palsi uygulandigi zaman, belli bir miktar déner ve durur. Bu dénme miktari,
motorun yapisina gore belli bir agi ile sinirlandiriimistir. Adim agisi motorun yapisina bagh
olarak 90°, 45°,18°, 7.5°, 1.8° veya daha degisik acilarda olabilir. Step motorda rotorun
dénmesi, girise uygulanan pals adedine baglh olarak degisir. Girise verilen pals adedi kadar
rotor hareket eder.




UYGULAMA: BUTON iLE STEP MOTOR UYGULAMASI

‘ DEVRE SEMASI: Asagidaki gibi devremizin baglantilarini yapalim.




Buton Baglantisi:

Kablolar ile;
o Vcc pinini Arduino lizerinde ki 5v pinine bagliyoruz.
o Gnd pinini Arduino lizerinde ki Gnd pinine bagliyoruz.

Devre Semasi
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ARDUINO KODU: Yukarda olusturdugumuz devrenin calismasi icin gereken kodlar:

//S5tepper.h kitiphanesini ice aktardik.

#include <Stepper.h>

// Bir tam turdaki adim sayisi belirlendi.

const int stepsPerReveolution = 20843;

[/ Wiring:

f// Pin 8'i ULN2@83 siriiclisiinde IN1 ayagina baglandi.

f// Pin 9'u ULN2@83 siriiciisiinde IN2 ayagina baglandi.

f// Pin 18'u ULN2883 slriclslnde IN3 ayagina baglandi.

f/ Pin 11'i ULN2883 sliriiclslinde IN4 ayagina baglandi.

[/ 'myStepper' adinda bir stepper nesnesi olusturuldu,pin numaralari belirlendi.
Stepper myStepper = Stepper(stepsPerRevoluticn, 8, 18, 9, 11);
void setup() {

f/Hiz1 2@ rpm ayarlandi.:

myStepper.setSpeed(20);

Serial.begin(9688);

void loop() {

// Saat yonilinde hareket:
Serial.println{“Saat yoni");
myStepper.step(stepsPerRevolution);
delay(500);

[/ Saat yonlinin tersi hareket:
Serial.println{“Saat y&nl tersi™);
myStepper.step(-stepsPerRevolution);
delay(500);

¥



Kaynaklar

https://www.robimek.com/step-motor-nasil-kullanilir-arduino-ile-nasil-calisir/
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