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PARK SENSORU UYGULAMASI

iCINDEKILER

‘ Girig

e Ulstrasonik Mesafe
Sensoru

e Arduinoda Ultrasonik
Mesafe Sensori Baglanti
Semasi

¢ Yazilim Semasi

e Ozet

e Alistirmalar
e Degerlendirme

Gl

HEDEFLER

* Bu Uniteyi ¢alistiktan sonra;

e Ultrasonik mesafe sensoru ile
mesafe dlglimu yapar.

e Breadboard lzerine ultrasonik
mesafe sensori ve buzzer montaji
yapar.

e Ultrasonik mesafe sensoriiniin ne
ise yaradigini tanimlar.

¢ Ultrasonik mesafe sensorini ve
buzzeri ¢alistirmak icin gerekli
kodlari bilir.

TEMEL ARDUINO
EGITIMI

MODUL 10




HC-SR04 ULTRASONIK MESAFE OLCUM SENSORU

HC-5R04 Pinout

VCC Arduina'ya 5V pin bagladigimiz HC-5R04 Ultrasonik mesafe sensérd icin giic
kaynagidir.

Trig (Trigger) pini, ultrasonik ses sinyallerini tetiklemek icin kullanilir.

Echo pini, yansitlan sinyal alindiginda bir BPM Uretir. Pulse uzunlugu, iletilen sinyalin

algilanmasi icin gecen slre ile orantilidir.

GND Arduino topraklarina baglanmahdir.

Sensoriin Calisma Prensibi
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UYGULAMA: ULTRASONIK SENSOR IiLE PARK SENSORU

‘ DEVRE SEMASI: Asagidaki gibi devremizin baglantilarini yapalim.




Buzzer Baglantisi:

Kablolarile;

o Buzzerin + kismi sensore gelecek sekilde takiyoruz.

J Buzzerin + ucuna 330 ohm degerinde ki direngimizi takiyoruz

J Direncin bos ucunu arduino tzerinde ki 8 numaral girise bagliyoruz
. Buzzerin — ucunu arduino Uzerinde Gnd pinine baglanti yapiyoruz.
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Devre Semasi



ARDUINO KODU: Yukarda olusturdugumuz devrenin calismasi icin gereken kodlar:

<pre class="lang:arduinc decode:true ">#define echoPin &
fdefine echoPin &

ffdefine trigPin 7T

fdefine buzzerPin 3

int maxirmumBsnges =
int minimmBsengs =

(=

woid setup {
inMode (trigBin, OUTEOT) ;

B de (echoPin, INPUT];
pinkMode (buzzerPin, OUTPUT) ;

void loop

int oclcum = mesafe (meximmBange, minimumBangs) s
melodi (oloum*10) ;

int meszfe (int mazxrange, int minrangs)|
long duration, distance;

trigPin, LOW) ;
econds (2] ;
trigPin, EIGH!:
conds (10} 7

trigPin, LOW);

duration = pulseIn(echoPin, HIGH) ;

distance = duration / SB.Z;
delay(50);

ifldistance &gt;= maxrange || distance £1t;= minrange
return 0;
return distance;

int melodi{int dly)

tone (buzzerPin, 440);
ay(dly) 7
one (buzzerPin) ;

layidlyl
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Kaynaklar

https://maker.robotistan.com/arduino-dersleri-19-hc-sr04-
ultrasonik-mesafe-sensoru-kullanimi/

https://www.youtube.com/watch?v=jgPZsxYvSlk



https://maker.robotistan.com/arduino-dersleri-19-hc-sr04-ultrasonik-mesafe-sensoru-kullanimi/
https://maker.robotistan.com/arduino-dersleri-19-hc-sr04-ultrasonik-mesafe-sensoru-kullanimi/
https://www.youtube.com/watch?v=jgPZsxYvSIk

