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• Giriş

• Ulstrasonik Mesafe 
Sensörü

• Arduinoda Ultrasonik 
Mesafe Sensörü Bağlantı 
Şeması

• Yazılım Şeması

• Özet

• Alıştırmalar

• Değerlendirme
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•Bu üniteyi çalıştıktan sonra; 

•Ultrasonik mesafe sensörü ile 
mesafe ölçümü yapar.

•Breadboard üzerine ultrasonik 
mesafe sensörü ve buzzer montajı 
yapar.

•Ultrasonik mesafe sensörünün ne 
işe yaradığını tanımlar.

•Ultrasonik mesafe sensörünü ve 
buzzerı çalıştırmak için gerekli 
kodları bilir.
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PARK SENSÖRÜ UYGULAMASI 

TEMEL ARDUINO 
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HC-SR04 ULTRASONİK MESAFE ÖLÇÜM SENSÖRÜ 

Sensörün Çalışma Prensibi 
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UYGULAMA: ULTRASONİK SENSÖR İLE PARK SENSÖRÜ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

        DEVRE ŞEMASI: Aşağıdaki gibi devremizin bağlantılarını yapalım. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Bu bölümde ne öğreneceğiz! 

 Park sensörü uygulaması 

1 

Gerekli olan malzemeler: 

I. Arduino Uno 

II. Breadboard 

III. Buzzer 

IV. 8 adet Erkek – Erkek Jumper kablo 

V. 330 Ohm Direnç (Turuncu –Turuncu- Kahverengi) 

VI. HC-SR04 Ultrasonik Sensör 

Arduino İle Breadboard Bağlantısı: 

Breadboardın güç bağlantısı için; 

• Arduino ile breadboardı şekildeki gibi yan yana getiriyoruz. 

• Arduinonun 5V çıkışından Breadboardın + hattına bağlıyoruz. 

• Arduinonun GND çıkışından Breadboardın – hattına bağlıyoruz. 

Ultrasonik Sensörü Bağlantısı: 

Kablolar ile; 

• Breadboard üzerinde bir yere sensörümüzü yerleştiriyoruz 

• Sensörün Vcc pinini arduino üzerinde 5v ucuna bağlıyoruz 

• Sensörün GND pinini arduino üzerinde Gnd pinine bağlıyoruz 

• Sensörün Trig pinini arduino üzerinde 7.pine bağlıyoruz 

• Sensörün Echo pinini arduino üzerinde 6.pine bağlıyoruz 
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Devre Şeması 

 

 

 

 

 

 

 

 

Buzzer Bağlantısı: 

 Kablolar ile; 

• Buzzerın + kısmı sensöre gelecek şekilde takıyoruz. 

• Buzzerın + ucuna 330 ohm değerinde ki dirençimizi takıyoruz 

• Direncin boş ucunu arduino üzerinde ki 8 numaralı girişe bağlıyoruz 

• Buzzerın – ucunu arduino üzerinde Gnd pinine bağlantı yapıyoruz. 
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        ARDUİNO KODU: Yukarda oluşturduğumuz devrenin çalışması için gereken kodlar: 
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Kaynaklar 

https://maker.robotistan.com/arduino-dersleri-19-hc-sr04-

ultrasonik-mesafe-sensoru-kullanimi/ 

https://www.youtube.com/watch?v=jgPZsxYvSIk 
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